
How�to�get�raw�data�(UART)�of�TF�series�

lidar�via�Arduino�-�TF03�UART�

1,�Software���

a,�serial_port_utility_(Any�common�serial/COM�software�is�OK)�

�b,�Arduino�IDE�

2,�Hardware�Connection�

�Connect�TFseires�lidar�to�Arduino�

��



TF03�UART������������������������������������������Arduino�

UART_RXD��Blue�wire�color���������������TX�

UART_TXD��Brown�wire�color�������������RX�

5V�������������������������������������������������������5V�

GND����������������������������������������������������GND�

3,�Communication�



Check�if�the�hardware�connection�is�ok,�then�open�the�software.�

1)�Upload�'TF03_UART_test.ino'�to�Arduino�UNO�

Monitoring�data�via�Arduino�'Serial�Monitor'�

2)�Monitoring�data�via�serial_port_utility_�

a,choose�'COM-X-Enhanced�COM�Port'�and�other�settings�as�below�

b,click�'Start'�,�then�will�see�the�data�

Remember�to�choose�the�'Text'�



C,�save�the�log�




